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	名称
	数量
	单位
	备注

	1
	L4级自动驾驶乘用车平台
	2
	辆
	

	2
	L4级自动驾驶平台地图采集与制作工具
	2
	套
	

	3
	L4级自动驾驶平台多传感器及线控底盘标定工具
	2
	套
	


二、资格审查
（一）满足《中华人民共和国政府采购法》第二十二条规定；
（二）落实政府采购政策需满足的资格要求：无。
（三）本项目的特定资格要求：无。
三、技术参数
	序号
	名称
	技术参数

	1
	L4级自动驾驶乘用车平台
	1、车体参数
（1）总长：≥4400mm；
（2）总宽：≥1800mm；
（3）总高：≥1600mm；
（4）轴距：≥2700mm；
（5）前后轮距：≥1500mm；
（6）接近角/离去角：≥20/20°；
（7）前悬/后悬：≥900/900mm；
（8）最大功率：：≥110kw
（9）最大允许总质量：≥2200kg；
2、驱动电机：
（1）电机总功率：≥110kw；
（2）电机总扭矩：≥600N•m；
（3）驱动电机数：双电机；
（4）驱动电机类型：永磁同步电机；
3、动力电池：
（1）电池类型：锂离子电池
（2）动力电池额定电压：≥400V；
（3）动力电池额定容量：≥50AH；
（4）纯电续航里程：≥180km
（5）充电接口：慢充口/快充口
4、底盘转向：
（1）驱动形式：双电机四驱
（2）悬架类型：麦弗逊独立悬架/多连杆独立悬挂
（3）助力类型：电动助力
5、车轮制动
（1）制动器类型：盘式
（2）驻车制动类型：电子驻车
6、激光雷达
（1）通道数：≥40线
（2）测量范围：0.5m 至 180m
（3）测量精度： ±2cm
（4）回波模式：单回波/双回波
（5）水平视场角：≥360°
（6）水平角分辨率：≥0.2°（10Hz），0.4°（20Hz）
（7）垂直视场角： ≥40°
（8）垂直角分辨率：≥0.33°～1°
（9）扫描帧率：10Hz
（10）额定电压范围：DC9~48V
（11）数量：≥1个
7、毫米波雷达
（1）探测距离：0.5～200m
（2）测距分辨率：1.00m
（3）速度精确度： ±0.1km/h
（4）数量：≥2个
8、单目相机
（1）FOV(D/H/V)：75°/65°/35°
（2）像素点大小：≥3.0um*3.0um
（3）数据接口：USB 3.0 
（4）分辨率：≥1920x1080
（5）帧率：≥30fps 
（6）数量：≥9个
9、组合导航
（1）刷新频率：100Hz
（2）接口：RS-232/422 串行接口；网口；USB；CAN；PPS 脉冲输出
（3）频率范围GPS：L1C/A，L1C，L2C ，L2P，L5；GLONASS ：L1C/A，L2C ， L2P，L3，L5；BDS B1/B2；GAlileo：E1，E5，AltBOC，E5a，E5b；
（4）天线：GPS1000，M90SD 差分配置，数量2只
（5）数量：≥1个
10、安全网关
（1）CPU：ARM Cortex-A55处理器
（2）干兆以太网和1路CAN/CAN-FD不低于4路，支持双频WIFI
（3）WIFI支持双频道2.4GHz/2.4GHz
（4）数量：≥1个
11、计算节点
（1）CPU：Intel® Xeon® Gold 6134
（2）内存：≥32G
（3）缓存：≥24.75M
（4）硬盘：支持NVMe插盘
（5）GPU/FPGA
（6）显卡： RTX 1070 ≥2个 ；T4 16G≥2个
（7）处理器：≥Intel I9 9900k
（8）内存：≥32G
（9）CAN 接口：EMUC-B202 CAN，不低于2 路
（10）8～48V 宽范围直流输入，满足 250W GPU 的高功耗需求，内置点火信号电源控制功能，满足车载部署及供电需求
（11）具备PCIe 外置接口
（12）计算节点CAN数：4+2（预留）个
（13）可支持相机数：≥10个
11、软件平台
（1）软件能力:适配Apollo 开源软件系统，支持Dreamview+可视化调试（投标人需提供验证模块软件界面截图作为佐证材料)）
[bookmark: _GoBack]（2）场景能力:具备自动驾驶能力；（投标人需提供功能验证视频及操作文档作为佐证材料)

	2
	L4级自动驾驶平台地图采集与制作工具
	地图采集与制作工具可以快速地构建自动驾驶车辆所运行环境的高精地图，通过激光雷达及相机，获取周围环境信息，生成可作为参照描绘的点云底图，以点云底图为参照绘制车道、红绿灯、停车位等道路元素，生成地图文件，最终作为自动驾驶系统的数据输入。用于自动驾驶车辆测试和应用。
1、地图采集功能描述
（1）具备GUI交互界面，步骤简洁明了，从采集到生成点云底图无需编程操作
（2）具备硬件状态检测功能，可查看当前车辆硬件连接状态
（3）具备以RTK模式、Slam模式的采集算法，可根据采集环境的空旷程度选择室内或室外采集模式
（4）具备可视化查看实时点云信息与系统日志信息能力
（5）能够生成点云底图，并支持导出为独立文件
2、地图编辑功能描述
（1）可创建单向车道，可调整车道长度、宽度，车道方向
（2）可创建双向车道，可调整车道长度、宽度，车道方向
（3）可创建弯道，可调整弯道曲率与路端位置
（4）支持元素关系的便捷操作，包括增加相邻车道、一键拆分、两车道一键相连等
（5）可创建人行横道，可调整大小
（6）可创建红绿灯，修改红绿灯位置、形状、灯布局，对应停止线自动与下方车道关联
（7）支持调整视图，能够放大、缩小、旋转、移动当前视图，便于绘制
（8）具备测距标尺，可测量2点间距，以及多点的长度总和
（9）绘制的地图支持多次修改与编辑

	3
	L4级自动驾驶平台多传感器及线控底盘标定工具
	传感器标定工具可实现激光雷达、相机等传感器坐标系和车辆坐标系之间的转换功能，将传感器感知输入转换为以车辆视角为主的环境信息。车辆标定工具包含车辆动力学标定和底盘标定工具。其中，车辆动力学标定为纵向标定工具，产出控制所需动力学标定表，提高车辆的控制精度。底盘标定工具为底盘线控功能性能评测工具，用于评估自动驾驶系统下发控制指令与底盘VCU的响应情况。
1、Camera标定
（1）环境监测，支持多相机监测；支持采集环境Camera与Lidar 状态实时检查
（2）数据采集，支持标定板采集；支持在室内外环境下采集；支持采集中图像视频流与点云实时展示；支持采集效果好坏的识别；支持采集图像的增删。
（3）外参标定，支持可视化查看点云投影效果；支持标定结果参数文件自动替换。
2、Lidar标定
（1）环境监测，支持采集环境定位状态、GPS 状态、Lidar 状态实时检查
（2）初始外参确认，支持可视化四元数初始外参值的修改与提交
（3）数据采集，支持多Lidar数据动态实时采集；支持自动化采集。
（4）外参标定，支持Lidar点云图可视化展示；支持标定结果参数文件自动替换
3、动力学标定
（1）参数配置，支持读取速度、油门、刹车等底盘信息，根据需要修改配置参数
（2）环境监测，支持Canbus、GPS、Localization状态自动检查
（3）数据可视化，支持可视化采集进度，可视化显示throttle\brake等采集信息，采集结束后生成可视化油门踏板标定结果、刹车踏板标定结果等信息
4、底盘线控性能评测工具
（1）具备自动握手监测功能，可监测进/退自动驾驶以及接管的指令下发后结果正确性及延迟时间
（2）可支持进行档位监测、方向盘监测、刹车检测、手刹检测、油门检测以及速度检测，检测结果实时显示


注：本项目的配套设备均为参考品牌，若更换需提供相同或以上质量档次的品牌，更换前需告知用户，经同意后方可更换配套设备品牌。
四、服务时间、地点及验收方式
（一）交货期：合同签订后15个日历日之内交货完成并安装调试交付使用；
（二）服务地点：重庆文理学院指定地点
（三）验收方式
1.到货前，供应商向采购人使用单位告知并提供必要的安装前准备材料。到货后，供应商将派工程师到采购人使用单位进行系统安装调试和人员培训，保证2-3名使用人员能正常使用，具体时间由双方事先商定，在此期间，供应商的一切费用自理。货物到达现场后，供应商应在使用单位人员在场情况下当面开箱，共同清点、检查外观，作出开箱记录，双方签字确认。
2.供应商应保证货物到达采购人所在地完好无损，如有缺漏、损坏，由供应商负责调换、补齐或赔偿。
3.供应商应提供完备的技术资料、装箱单和合格证等，并派遣专业技术人员进行现场安装调试。验收合格条件如下：
3.1技术参数与采购合同一致，性能指标达到规定的标准；
3.2技术资料、装箱单、合格证等资料齐全并与投标时所提供的技术资料一致。技术资料包括完整的成果文档（含电子文档）。
3.3在系统试运行期间所出现的问题得到解决，并运行正常。
3.4在规定时间内完成交货并验收，并经采购人确认。
4.产品在安装调试并试运行符合要求后，才作为最终验收。
5.供应商提供的软件未达到招标文件规定要求，且对采购人造成损失的，由供应商承担一切责任，并赔偿所造成的损失。
6.大型或者复杂的政府采购项目，采购人可当邀请国家认可的质量检测机构或相关专家参加验收工作。
7.采购人需要制造商对供应商交付的产品（包括质量、技术参数等）进行确认的，制造商应予以配合，并出具书面意见。
8.产品包装材料归采购人所有。
[bookmark: _Toc104469839][bookmark: _Toc344475121]五、质量保证及售后服务
（一）售后服务内容
供应商和制造商在质量保证期内应当为采购人提供以下技术支持服务：
1.质量保证期内服务要求
1.1电话咨询
成交供应商和制造商应当为用户提供技术援助电话，解答用户在使用中遇到的问题，及时为用户提出解决问题的建议。
1.2技术升级
在质保期内，如果成交供应商和制造商的产品技术升级，成交供应商应及时通知采购人，如采购人有相应要求，成交供应商和制造商应对采购人进行免费升级服务。
2.质保期外服务要求
2.1质量保证期过后，成交供应商和制造商应同样提供免费电话咨询服务，并应承诺提供产品上门维护服务。
2.2质量保证期过后，采购人需要继续由原成交供应商和制造商提供售后服务的，成交供应商和制造商应以优惠价格提供售后服务。
（二）故障响应时间要求
供应商接到使用方产品出现问题的通知后立即作出响应，8小时内到达现场进行处理。
（四）维修配件
成交供应商或制造商应提供备品备件，保证用户应急所需。使用的维修零配件应为原厂配件，未经用户同意不得使用非原厂配件。
六、报价要求
本次报价须为人民币报价，包含：产品价、系统对接费、定制开发费、运输费（含装卸费）、保险费、安装调试费、税费等货到采购人指定地点并实现所要求功能的所有费用。所有潜在供应商需自行勘察现场和评估，因成交供应商自身原因造成漏报、少报皆由其自行承担责任，采购人不再补偿。
七、付款方式
[bookmark: _Toc9654][bookmark: _Toc5085][bookmark: _Toc3475][bookmark: _Toc11828][bookmark: _Toc20778][bookmark: _Toc27955][bookmark: _Toc25886][bookmark: _Toc25516][bookmark: _Toc14778][bookmark: _Toc13969][bookmark: _Toc31315][bookmark: _Toc19730][bookmark: _Toc9027][bookmark: _Toc15478]（一）供应商按采购合同交货并安装、集成、调试、人员培训完成后，试运行正常，然后按采购人要求的格式提交验收申请；
（二）成交供应商向采购人开具发票。货物验收合格后，采购人出具验收报告，采购人支付合同金额。
八、其他
（一）供应商必须在响应文件中对以上条款和服务承诺明确列出，承诺内容必须达到本篇及询比采购其他条款的要求。
（二）其他未尽事宜由供需双方在采购合同中详细约定。
九、联系方式
1.采购人：重庆文理学院
联系人：宫老师
电话：023-49891783
地址：重庆市永川区红河大道319号-重庆文理学院恪勤楼110室。
2.项目联系方式
项目联系人：郑老师
项目联系人电话：15823206296

附件1：报价单
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